SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-M-00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaefhnicznej $ wymagania ogolne dotygze
wykonania i odbioru rob6t zwdanych z wykonaniem przebudowy drogi powiatomaepdcinku
Wojstawice — Wiktorow.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetaygdontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacjiepiuja wymagania ogélne, wspdélne dla robot
objetych ogdélnymi specyfikacjami technicznymi, wygani przez GDDP dla poszczegdélnych
asortymentoéw robo6t drogowych.

Wymagania ogollne nalg rozumi€ i stosowad w powhzaniu z niej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

Roboty przygotowawcze
D.01.01.01 Odtworzenie trasy
D.01.02.04 Rozbiérka elementow drog

Roboty ziemne

D.02.00.00 Roboty ziemne. Wymagania ogélne

D.02.01.01 Wykopy w gruntach nieskalistych

D.02.03.01b  Nasyp zbrojony geosyntetykiem

D.02.03.01c  Wzmocnienie geosyntetykiem padtoasypu na gruncie

Podbudowy

D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zagczeniem podia

D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw kokstyjnych

D.04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego

D.04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego

D.04.05.00 Podbudowa i ulepszone padta gruntéw lub kruszyw stabilizowanych
spoiwami hydraulicznymi. Wymagania ogolne.

D.04.05.01 Podbudowa i ulepszone padta gruntéw lub kruszywa stabilizowanego
cementem

Nawierzchnie

D.05.03.05a
D.05.03.23a

Warstwgcieralna z betonu asfaltowego
Nawierzchnia z kostki

Roboty wykonczeniowe

D.06.01.01 Humusowanie
D.06.02.01a  Przepusty pod zjazdami
D.06.04.01 Rowy

Urzadzenia bezpieczastwa ruchu

D.07.01.01
D.07.02.01

Elementy ulic

Oznakowanie poziome
Oznakowanie pionowe

D.08.01.01 Krawzniki betonowe

D.08.03.01 Krawzniki betonowe

Inne roboty

D.10.10.011  Geosiatka komdarkowa w konstrukcjachtpmtbw, nawierzchni
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1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione pomej okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1.Budowla drogowa- obiekt budowlany, niecdacy budynkiem, stanowty calg¢é techniczno-
uytkows (droge) albo jego czs¢ stanowica odebny element konstrukcyjny lub technologiczny
(obiekt mostowy, korpus ziemnyczet)

1.4.2.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstynod jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3.Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchiphsioju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi ugglzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem
ruchu.

1.4.4.Dziennik Budowy - opatrzony piecgiag Zamawiagcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do notowania wydaraezaistniatych w czasie wykonywania zadania budoedgm,
rejestrowania dokonywanych odbioréw Robot, przekanyja polecg i innej korespondencji
technicznej pomidzy Inzynierem, Wykonawg i projektantem.
1.4.5. Inzynier / Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyzoaez
przez Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwnoa), odpowiedzialna
za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem.

1.4.6. Jezdnia- czs$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongywpowaniona do kierowania
Robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji Koktta

1.4.8. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamggmai awaryjnego postoju i
pasami dzigtymi jezdnie.

1.4.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem iokggzenia.

1.4.10.Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celozehia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.11 . Ksiega Obmiaru - akceptowany przez tgniera zeszyt z ponumerowanymi stronami
stagcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych Robét w formie wyligze
szkicow i ew. dodatkowych zetnikow. Wpisy w Ksidze Obmiaru podlegapotwierdzeniu
przez lgyniera.

1.4.12.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakweghe przez Zamawigjego,
niezbdne do przeprowadzenia wszelkich badpréb zwhzanych z ocenjakosci materiatow
oraz Robot.

1.4.13. Materiaty - wszelkie tworzywa niezloine do wykonania Robét, zgodne z Dokumentac;j
Projektovy i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane ptreyniera.

1.4.14. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw gheych do przejmowania i rozktadania ofien
od ruchu na podie gruntowe i zapewnigiych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwacieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bigedaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga sé miedzy warstvg scieralry a podbudow, zapewnigjca
lepsze rozigenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa aoa do wyréwnania nieréwido podbudowy lub
profilu istniegcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stica do przenoszenia obgen od ruchu na podie.
Podbudowa mie sktada si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
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e) Podbudowa zasadnicza - gornesépodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji
nawierzchni. Mge ona skladasie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna&zpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed daziata wody, mrozu i przenikaniemastek
podiza. Maze zawierd warstw mrozoochrons, odgiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdwraadaniem jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcingga - warstwa stosowana w celu uniedivaienia przenikania cgtek drobnych
gruntu do warstwy nawierzchnizéeej powye;.

i) Warstwa odgczaca - warstwa stica do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.

1.4.15. Niweleta - wysokgiowe i geometryczne rozwiggie na ptaszczpnie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mmsego.

1.4.16. Objazd tymczasowy - droga specjalnie priojgana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodito zgodndé¢ wykonywanych Robét z dopuszczonym tolerancjami,
a j&li przedziat tolerancji nie zostat olteny - z przecgjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju Robét budowlanych.

1.4.18. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgramijgzymi pas terenu przeznaczony do umieszczania
w nim drogi oraz drzew i krzewOw. Pasgbwy mae roOwnie obejmowa teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy adzer chronacych ludzi isrodowisko przed ugtliwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.19. Podige - grunt rodzimy lub nasypowy,zZgy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.20. Podtge ulepszone - gérna warstwa padiplezaca bezpérednio pod nawierzcha ulepszona w
celu umdiwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.21. Polecenie #yniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawegpirzyniera, w formie
pisemnej, dotygze sposobu realizacji Robo6t lub innych sprawgzamnych z prowadzeniem
budowy.

1.4.22. Projektant - uprawniona osoba prawna jrfina ledagca autorem Dokumentacji Projektowej.

1.4.23. Przedswzi¢cie budowlane - kompleksowa realizacja nowegagasnia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geomeitrych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istniegcego padczenia.

1.4.24. Rysunki - g&¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacharakterystyki
wymiary obiektu bdacego przedmiotem Robdt.

1.4.25. Szeroka¢ uzytkowa obiektu - szerokeé jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajéw ruchu oraz szeradéochodnikow mierzona éwietle porczy mostowych z
wytgczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietaj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.26. Slepy Kosztorys - wykaz Rob6t z podaniem ictidiaprzedmiar) w kolejnéci technologicznej
ich wykonania.

1.4.27. Zadanie budowlane <§& przeds¢wziecia budowlanego, stanoygia odebng catas¢
konstrukcyjra lub technologiczy zdolrg do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno-aytkowych. Zadanie mae polegé na wykonywaniu Robo6t zwzanych z budow
modernizadj, utrzymaniem oraz ochramudowli drogowej lub jej elementu.



1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za ich zgodita Dokumentagj
Projektovs, SST i poleceniami Kierownika Projektu.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeiaWykonawcy Teren Budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymilimenistracyjnymi, Dziennik Budowy i Ksge
Obmiaru Rob6t oraz dwa egzemplarze DokumentacjeRi@vej i komplet ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziast@a ochrorn przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone hiszzone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy
i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowatizie zawiera wszystkie niezédne rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne
z wykazem podanym w szczego6towych warunkach umowy.

Wykonawca otrzyma od Kierownika Projektu dwa egzemze Dokumentacji Projektowej
Wykonawca w ramach Ceny Kontraktowej opracuje dakoiacje:

a) Geodezyjna dokumentacja powykonawcza.

1.5.3. Zgodn& robo6t z Dokumentagj Projektovy i SST

Dokumentacja Projektowa, Szczegotowe Specyfikaeghmiczne oraz dodatkowe dokumenty
przekazane przez Kierownika Projektu Wykonawcy @idn cze$¢ Kontraktu, a wymagania
wyszczegolnione w cliby jednym z nichsobowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w
catej dokumentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegoinych dokumentéw obpwe kolejnd¢ ich
waznaosci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mie wykorzystywad bteddéw lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotmKierownika Projektu, ktéry dokona odpowiednich amiub
poprawek.

W przypadku rozbinosci opis wymiarow waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighialzgodne z DokumentacpProjektovg i SST.
Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w SSTda uwazane za wartii docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatow i elementoéw budowli mad®c jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé& dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z Dokumentadprojektovy lub SST, i
wptynie to na niezadowalgja jakas¢ elementu budowli, to takie materiatyda niezwtocznie zagpione
innymi, a budowle rozebrane i wykonane ponowni&aeszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy przy robotach nmimharyjnych i remontowych (“pod ruchem”)
Wykonawca jest zobowtany do utrzymania ruchu publicznego na tereni@wydw sposéb ok&ony
w D-M-00.00.00, w okresie trwania realizacji koktg & do zakd@czenia i odbioru ostatecznego robot.
Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawiynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z
odpowiednim zardem drogi i organem zagdzagcym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robét w okresie trwania budowy.

W zaleznosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinienétgktualizowany przez
Wykonawe na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczyn<aluje i lgdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe uggdzenia zabezpieczgme takie jak: zaporygwiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.,
zapewniajc w ten sposob bezpiegmtwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni stateunki
widoczndci w dziea i w nocy tych zapor i znakdéw, dla ktérych jeshieodzowne ze wzgtiow
bezpieczéstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne aglzenia zabezpieczgje kyda akceptowane przez
Kierownika Projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwie publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z Kierownikiem Projektu oraz przez urnezenie, w miejscach i $oiach okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych te bedzie zatwierdzona przezayniera.



Tablice informacyjne &a utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji
robét. Koszt zabezpieczenia terenu budowy niequadbd¢bnej zaptacie i przyjmuje gize jest
wigczony w cen kontraktov.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o chenzkinwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresieniemgalizaciji Kontraktu
az do zakdczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujecdaie utrzymywad tymczasowe ugglzenia zabezpieczaje w tym:
ogrodzenia, p@cze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozoroéazelkie innesrodki
niezlzdne do ochrony Robdt, wygody spotecgrio innych.

Fakt przysipienia do Rob6t Wykonawca obwe publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z Iaynierem oraz przez umieszczenie, w miejscachic¢igeh okrélonych przez Iayniera,
tablic informacyjnych, ktérych téé bedzie zatwierdzona przezayniera.

Tablice informacyjne &g utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji
Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegebodyj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w
cerg kontraktows.

1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawceatzie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stajj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki me¢ na celu stosowanigglo przepisow i norm
dotyczcych ochronysrodowiska na terenie i wokdt Terenu Budowy orad#ie unik&  uszkodzé lub
ucigzliwosci dla oséb lub whassoi spotecznej i innych, a wynika@lych ze skeenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w ngpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoliny wzgd na:

1) Lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopémgddojazdowych

2) Srodki ostranasci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wathpytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) maliwoscig powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisOw ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszieh biurowych, socjalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ddg sktadowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dostpem 0so6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowammrem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie aegéniu wikszym od
dopuszczalnego okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyde do robét bda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okétajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiat@v n
srodowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie roboét, azpkaczeniu robét ich szkodlivngd
zanika (np. materiaty pylaste) mpy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych
wbudowania.

Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavgi@j powinien otrzyméazgod na wycie tych
materiatow od wigciwych organdéw administracji patwowe;.
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Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona wiasko publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddaoych wigcicielami tych urzdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez @Zemajagcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wégiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzewighrinstalaci

i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego
rodzaju Robot, ktére mapy¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i urgdzer podziemnych na
Terenie Budowy i powiadorgilnzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpgza Robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalgjkonawca bezzwitocznie powiadomizimiera

i zainteresowane wladze oragdzie z nimi wspoétpracowat dostarcgajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bdzie odpowiadéza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wkzkua instalacji na
powierzchni ziemi i urgdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyciprzez
Zamawiajcego.

1.5.9. Ograniczenie ohgien osi pojazddéw

Wykonawca stosowsasie bedzie do ustawowych ograniazebcizenia na ¢ przy transporcie
materiatdw i wyposzenia na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie rigab zezwolenia od wtadz co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposajglgi bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat liayniera.

Pojazdy i tadunki powodgge nadmierne obgienie osiowe niedala dopuszczone naviezo ukaiczony
fragment budowy w olgbie Terenu Budowy i Wykonawcadizie odpowiadat za naprawszelkich
Robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z polangrKierownika Projektu.

1.5.10. Bezpieczstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robo6t Wykonawealhie przestrzegaprzepisoéw dotyceych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegOlnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywa wszelkie urgdzenia zabezpieczge, socjalne oraz spita
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orfazzdpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagj@akreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w cenie umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochreiRobot i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do
Robét od Daty Rozpoezia do daty wydania potwierdzenia Zakaenia przez liyniera.
Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego.

Utrzymanie powinno byprowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadpuélementy byty w
zadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenie hyniera powinien
rozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie ¢sido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowdzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centraiiajscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktérag v jakikolwiek sposéb zwgzane z Robotami idolzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisvytycznych podczas prowadzenia Robot.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idazie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych aotizea lub metod i w sposob
ciagly bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawidkopie zezwol& i inne odnéne
dokumenty.



1.5.13. Réwnowanaos¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotang konkretne normy i przepisy prawne, ktére spetmaj
materialy, spret i inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadahoty, leda obowhzywat
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegtania powotanych norm i przepisow, o ile w
Kontrakcie nie postanowiono inaczej.

W przypadku gdy powotane normy i przepigypsnstwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub
regionu, mog by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevacggasadniczo rowny lub
wyzszy poziom wykonania aipowotane normy i przepisy, pod warunkiem ich ugdriego sprawdzenia
i pisemnego zatwierdzenia przez Kierownika ProjeRi@nice pomédzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musky¢ doktadnie opisane przez Wykonaw@rzedt@one
Kierownikowi Projektu co najmniej na 28 dni przeatpdoczekiwanego przez Wykonagezatwierdzenia
ich przez Kierownika Projektu.

W przypadku kiedy Kierownik Projektu stwierdzg zaproponowane zmiany nie zapewiaj
zasadniczo réwnego lub wgzego poziomu wykonania, Wykonawca zastosgjeésinorm

powotanych w dokumentach.

2. MATERIALY

2.1. Zrodia uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgistaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Robét Wykonawca przedstawi spéaeg informacje dotyce proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tywdteriatow i odpowiednigéwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia prik@rownika Projektu. Zatwierdzenie pewnych
materiatdw z danegarodta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danegmdita uzyskaj
zatwierdzenie. Wykonawca zobg@any jest do prowadzenia ba&da celu udokumentowaniae
materiaty uzyskane z dopuszczonegadia w sposob ggly spetniaj wymagania Specyfikacji
Technicznych w czasie pepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wiacicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materiatéw z jakichkolwiekrddet miejscowych vgiczagc w tozrédta wskazane przez Zamavgieggo
i jest zobowazany dostarczylnzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem eksploataci
zrédia.

Wykonawca przedstawi dokumentagpwieragca raporty z bad@aterenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie met@dvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagdalosciowych i jakgciowych materiatow
Z jakiegokolwiekzrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatéw do Robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopé@i erenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w Kontrakciegtg wykorzystane do Robét lub odwiezione na odkladoesdpdnio do
wymaga Kontraktu lub wskazaKierownika Projektu.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Kierownikaj&ki, Wykonawca niedalzie prowada
zadnych wykopéw w olgbie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaty wyszciteigne w dokumentach
umowy.

Eksploatacjarddet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgavjacymi na
danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwérni materiatow
Wytwornie materiatdw magbyé okresowo kontrolowane przezzimiera w celu sprawdzenia zgodob
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Kndtateriatbw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wigiwosci. Wynik tych kontroli lgdzie podstaw akceptacii okrdonej partii
materiatéw pod wzgdem jakdci.
W przypadku, gdy Kierownik Projektwetizie przeprowadzat inspekaojvytworni bedg zachowane
nastpujace warunki:
a) Kierownik Projektu &dzie miat zapewnianwspéiprae i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdw w czasie przeprowadzas@ekcji,
b) Kierownik Projektu &dzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni,
gdzie odbywa siprodukcja materialéw przeznaczonych do realizqojitraktu.
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2.4. Materialy nie odpowiadajce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z Terenu Budowy,
beda ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych
materiatdbw do innych robot, nte dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tychematow zostanie
przewartgciowany przez layniera.

Kazdy rodzaj Robd6t, w ktorym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, lige sk z jego nieprzyjciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane nadgedo czasu gdyelola one potrzebne do Rob6t
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadhewajs jakasé | wiasciwosé do Robaot i byly
dostpne do kontroli przez liyniera.

Miejsca czasowego sktadowanigdh zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zomgamanych przez

Wykonawe.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglupozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadinzyniera 0 swoim zamiarze co najmniej
3 tygodnie przedayciem materiatu, albo w okresie dkrzym, jgli bedzie to wymagane dla batla
prowadzonych przez kyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiaeimze byt pézniej
zmieniany bez zgody Kierownika Projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spgt, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych Robot.

Sprz:t uzywany do Robét powinien ldyzgodny z ofegt Wykonawcy i powinien odpowiadgod
wzgledem typdw i ilégci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie oigecji Robot,
zaakceptowanym przez Kierownika Projektu; w przyqalraku ustalew takich dokumentach spitz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika Prinjek

Liczba i wydajnaé¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazanidohyniera w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Sprz:t bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Robét ma byitrzymywany

w dobrym stanie i gotowsgi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrofrpdowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu kopie dolentéw potwierdzagych dopuszczenie
sprztu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewilojozliwos¢ wariantowego gycia spratu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadoniyimiera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacji layniera, nie mee by p&zniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkow
Kontraktu, zostanprzez Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i miepuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigodkow transportu, ktére nie wptyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych Rob6t i wkziwosci przewaonych materiatéw.
Liczbasrodkow transportu dtizie zapewni@prowadzenie Rob6t zgodnie z zasadami @&rg/mi

w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Kienika Projektu, w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgidspetnig wymagania dotycce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych giegina osie i innych parametrow techniczny$todki
transportu nie odpowiadgje warunkom Kontraktu na polecenigyniera lzda usunete z Terenu
Budowy.

Wykonawca bdzie usuwa na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sdowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdblne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Raljétnie z Kontraktem, oraz za jdko
zastosowanych materiatow i wykonywanych Robotchezgodnéc z Dokumentag Projektova,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robézgraleceniami layniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie \kg$oi
wszystkich elementow Robot zgodnie z wymiaramedrgymi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej
lub przekazanymi na fie przez Kierownika Projektu.

Nastpstwa jakiegokolwiek leldu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu
Robét zostam jesli wymaga tego ledzie Kierownik Projektu, poprawione przez Wykonawea wiasny
koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wy&tkarzez Kierownika Projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng.

Decyzje Kierownika Projektu dotygee akceptacji lub odrzucenia materiatow i elemenRnbot lgdg
oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrake@kumentacji Projektowej i w ST, a takw
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjindienik Projektu uwzgldni wyniki bada
materiatow i Robot, rozrzuty normalnie wgstijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvegie na rozwzarg
kwestk.

Polecenia Kierownika Projektietls wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawgcpod grdba zatrzymania Rob6t.

Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci (PZJ)

Do obowizkdéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyiera programu
zapewnienia jak&ei, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykearyia Robot, mdiwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaragg@jwykonanie Rob6t zgodnie z Dokumerdac]
Projektova, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymepirzyniera.

Program zapewnienia jaka bedzie zawieré&

a) czs$¢ 0golm opisupca:

- organizagj wykonania Robd6t, w tym terminy i spos6b prowadadRobdt,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Rob6t,

- bhp,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacjprzygotowanie praktyczne,

- wykaz osOb odpowiedzialnych za jakoterminowd¢ wykonania poszczegolnych
elementow Robot,

- system (sposob i proceduproponowanej kontroli i sterowania jalody wykonywanych
Robot,

- wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza&izlprowadzenie badd,

- sposo6b oraz forengromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiardow,
nastaw mechanizmow stegeych a take wychganych wnioskéw i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, propoanwsposoéb i forgprzekazywania tych
informaciji Kierownikowi Projektu;

b) cz$¢ szczegdtow opisupca dla kazdego asortymentu Robdt:

- wykaz maszyn i uggzen stosowanych na budowie z ich parametrami techyiozoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igagtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku
materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw puted; ich wiasciwosci w czasie
transportu,

- Sposob i procedeipomiaréw i badé (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie gdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdirelementéw robot,

- sposbb pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiadgimi wymaganiom.
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6.2. Zasady kontroli jakdci Robo6t

Celem kontroli Roboét dnizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignag¢ zatazong
jakos¢ Robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok Robot i jakdci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, w¢ézapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz Robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier maze zazadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada
celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowataj.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatéw oraz Robét estatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyrlakumentacji
Projektowej i ST. Minimalne wymagania co do zakrbada i ich czstotliwos¢ 3 okreslone w ST,
normach i wytycznych.

W przypadku, gdy nie zostaty one tam ckoee, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznipya
zapewné wykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia i spret badawczy
posiadaj wazng legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglafymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier bedzie mie nieograniczony dosp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inzynier kedzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach
dotyczacych uradzen laboratoryjnych, spgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunebod
badawczych. Jeli niedocagniecia te keda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier natychmiast wstrzymazycie do Rob6t badanych materiatow i dégiye do wycia dopiero
wtedy, gdy niedoagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjarsungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak&t tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lagaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kedg pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prédygdatych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbge z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do baila

Inzynier kedzie mig zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie layniera Wykonawcaduzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére
budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostamzez Wykonawg usungte
lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkotvpada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztyokrywa Zamawiagy.

Pojemniki do pobierania probekds dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez hyniera.
Prébki dostarczone przez Wykonawdo badéa wykonywanych przez liyniera keda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposéb zaakceptowany pnzgziera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiargts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmypkiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomezna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcept@yamzez layniera.

Przed przysfpieniem do pomiaréw lub baslawykonawca powiadomi kyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomlabubadania, Wykonawca przedstawi ngpe ich
wyniki do akceptacji kierownika Projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi kopie raportow z wynikami bafigak najszybciej, nie
p&zniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaod.

Wyniki bada (kopie) lzda przekazywane Kierownikowi Projektu na formularzagtdiug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, prieganzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Kierownika Projetk

Dla celoéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Kierownikowi Projektu uprawniojest do dokonywania
kontroli, pobierania prébek i badania materiatowadta ich wytwarzania, i zapewniona mgdiie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawoyducenta materiatdw. Kierownik Projektu,
po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robobwadzonego przez Wykonagdxdzie ocenia
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zgodnd¢ materiatdw i Robo6t z wymaganiami ST na podstawgeiltdw bada dostarczonych przez
Wykonawe.

Kierownik Projektu me@e pobiera probki materiatow i prowadzibadania niezalmie od
Wykonawcy, na swoj koszt.

Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcygsniewiarygodne, to biynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezalmemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych luttetkowych bada
albo oprze si wytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédnoateriatow i Robét z
Dokumentacj Projektovg i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtdrhyab dodatkowych
bada i pobierania probek poniesione zogtgnzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Kierownik Projektu mae dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiecmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepisow i
dokumentéw technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodngri z:

- Polslg Normg lub

- aprobag techniczi, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy,

jezeli nie g objete certyfikacy okreslona w pkt 1 i ktore spetnigjwymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenfynsymagane przez ST, kda partia dostarczona
do robdt ledzie posiadate dokumenty okiajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowegdla posiada w/w dokumenty wydane przez producenta, popartaaer
potrzeby wynikami wykonanych przez niego bad&opie wynikow tych badabeda dostarczone przez
Wykonawe Kierownikowi Projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetigych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrovdazujagcym Zamawiajicego
i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budoavikahca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnéc¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z ol@awujacymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowydala dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu Robot, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarshegny budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowychizie opatrzony datiego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwistaz stanowiska shibbowego.
Zapisy ledg czytelne, dokonane trwatechnilg, w porzdku chronologicznym, bezgeednio jeden pod
drugim, bez przerw.
Zalgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyelda oznaczone kolejnym numerem
zalcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i kyniera.
Do Dziennika Budowy nalg wpisywa w szczegolngci:
- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
- dat przekazania przez Zamawjaeggo Dokumentacji Projektowej,
- uzgodnienie przez #yniera programu zapewnienia jakoi harmonogramow Robdét,
- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementow Robot,
- przebieg Robdt, truddoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozyprzerw
w Robotach,
- uwagi i polecenia Kierownika Projektu,
- daty zargdzenia wstrzymania Rob6t, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbiorow Rob6t zand@jch, ulegajcych zakryciu, cgciowych
i keicowych odbiorow Robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Rob6t podlagggch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnymwigzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich apise Dokumentacji
Projektowej,
- dane dotycgee czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie
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wykonywania Robdét,
- dane dotycgzce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,
- dane dotyczee jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli Zigoiem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowydprzediaone
Kierownikowi Projektu do ustosunkowanig.si
Decyzje Kierownika Projektu wpisane do DziennikadBwy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.
Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Kierdka Projektu do ustosunkowanig.si
Projektant nie jest jednak stepomowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robaét.
(2) Ksigga Obmiaru
Ksigga Obmiaru stanowi dokument pozwatsj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z
elementéw Rob6t. Obmiary wykonanych Robot przepdzraiese w sposéb eigty w jednostkach
przyjetych w Wycenionynslepym Kosztorysie i wpisuje do Ksji Obmiaru.
(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzedae jakdci materiatéw, recepty robocze i
kontrolne wyniki bada Wykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakei. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru Robot. Winny By
udostpnione na kadezyczenie Irtyniera.
(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczagsbprécz wymienionych w pkt. 1-3 naptijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizgczadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
¢) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inneawy cywilnoprawne,
d) protokoty odbioru Robot,
e) protokoty z narad i ustdle
f) korespondenejna budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy ¢t przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomiced
zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy powodujeojegtychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyetly zawsze dogpne dla Irtyniera i przedstawiane do veglu na
zyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét

Obmiar Robot bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych Rob6t zgodnie z Do&ntacy
Projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru Rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powigdniu Irzyniera o zakresie obmierzanych
Robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni prggm terminem.

Wyniki obmiaru ledg wpisane do Ksigi Obmiaru.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) widiach podanych Wlepym Kosztorysie lub gdzie
indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnighdhawcy od obowsizku ukaiczenia wszystkich
Robdt. Bkdne dane zostarpoprawione wg instrukcji Kierownika Projektu narpie.

Obmiar gotowych Robétedzie przeprowadzony z ¢ztcécig wymagag do celu miegicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ol@ym w umowie lub oczekiwanym przez Wykongwc
Kierownika Projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci robo6t i materiatow

Dtugosci i odlegtdgci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo
wzdhwz linii osiowej.

Jeili Specyfikacje Techniczne wdaiwe dla danych Robét nie wymagaggo inaczej, objosci bedg
wyliczone w nf jako diugd¢ pomnaona przezredni przekrdj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo gha wazone w tonach lub kilogramach zgodnie

z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.
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7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Rokdhlzaakceptowane przez
Kierownika Projektu.

Urzadzenia i sprg pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne s$wiadectwa legalizacji. Wszystkie
urzadzenia pomiarowedda przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tiaan
robot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadag odnénym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. dglzie utrzymywa to wyposaenie zapewniaf w sposéb aigty
zachowanie dokfadsoi wg norm zatwierdzonych przez Kierownika Projektu

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétlee w
przypadku wysipowania dtaszej przerwy w robotach lub zmiany Wykonawcy robét.

Obmiar Rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar Robo6t podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ohtizzéeda wykonane w sposob zrozumialy i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Kgji Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mbgc¢ dolaczone w formie
oddzielnego zaktznika do Ksigi Obmiaru, ktdrego wzdr zostanie uzgodniony z &iemikiem Projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw Robét
W zalenosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez liyniera przy udziale Wykonawcy:
a) odbiorowi Robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robdét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior Robot zanikapych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesie reafizulegry zakryciu.

Odbior Robot zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie uiiwviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggrms¢pu robot.

Odbioru robd6t dokonuje Kierownik Projektu.

Gotowas¢ danej czsci Rob6t do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem daebaika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzymiera. Odbidr bdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezp@j
jednak nz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennikad®udi powiadomienia o tym fakcie
Kierownika Projektu.

Jaka¢ i ilosé robét ukgajacych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentéw zawigcgich
komplet wynikow bad&laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powia konfrontacji z
Dokumentagj Projektow, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior casciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru agsciowego robét
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzettego wykonania robét w odniesieniu do ichdio
jakosci i wartgsci.

Calkowite zakaczenie robot oraz gotowéddo odbioru ostatecznegedrzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiakoniem na pimie o tym fakcie
Kierownika Projektu.
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Odbidr ostateczny robét ngpt w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowylitzac od dnia
potwierdzenia przez kyniera zakéczenia robo6t i przygicia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie
Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaxponez Zamawiagego w obecnii Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaiowe] na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikéw bada pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robot z
Dokumentagj Projektovg i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zaporna sealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pegeavych lub robét uzupetniagych w
warstwiescieralnej lub Robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czyioia ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej idektacy Projektows i ST z uwzgédnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleEzéstwo ruchu, komisja
dokona potgcen, oceniajc pomniejszog wartas¢ wykonywanych robot w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osta¢go robot jest protokot odbioru
ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowé&nasgpujace dokumenty:

- Dokumentagj Projektow z naniesionymi zmianami oraz dodatkoyesli zostata
sporgdzona w trakcie realizacji budowy,

- Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (podstawodakmmentow umowy i ew.
uzupetniajce lub zamienne),

- uwagi i zalecenia ltyniera, zwlaszcza przy odbiorze robét zanjkgeh i ulegajcych
zakryciu, udokumentowanie wykonania jeg@ed,

- recepty i ustalenia technologiczne,

- Dzienniki Budowy i Ksggi Obmiaru (oryginaty),

- wyniki pomiarow kontrolnych oraz bafl@oznaczé laboratoryjnych zgodne z ST i ew.

PZJ,

- deklaracje zgodrgi lub certyfikaty zgodné&ci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i
PZJ,

- opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikow badgpomiarow
zahczonych do dokumentéw odbioru, a wykonywanych zgodriPZJ i ST,

- sprawozdanie techniczne,

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towargych (np. na przete@nie linii
telefonicznej, energetycznej, gazoweyyietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazani
tych rob6t wigcicielom uradzen,

- geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg roboét i sieci uzbrojenia terenu,

- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej,

- inne dokumenty wymagane przez Zamagdagago.

Sprawozdanie techniczne édzie zawier&:
- zakres i lokalizagj wykonywanych Robat,
- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do DokunginRrojektowej przekazanej
przez Zamawiafegdo,
- uwagi dotycace warunkdéw realizacji Robot,
- dak rozpoczcia i zakaczenia Robot.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgzdem przygotowania dokumentacyjnego ngegbgotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniuyk®iaweg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjRoboty poprawkowe lub uzupetniag kzda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupghctych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbi6r pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidtrawizanych z usugtiem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresiarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnyduzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4. “Odbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykanaa jednosti& obmiarovg
ustalory dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowadgtavy ptatncci jest wartéc¢ (kwota) podana
przez Wykonawgw danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowe] lgdzie uwzgédniat wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sktadeg s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:
- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami ich zakupu, magamania, ewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy,
- wartas¢ pracy spretu wraz z towarzyseymi kosztami,
- koszty pérednie zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczane zgodnie z obaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie naly wliczaé podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D - M 60.00.00

Koszt dostosowaniagsdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych

w D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki olmne w w/w dokumentach, a nie wyszczegoélnione w
kosztorysie.

9.3.0Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw, przejazddw i organizacjhu obejmuje;

a) opracowanie oraz uzgodnienie zylmerem i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, verapstarczeniem kopii projektuzynierowi i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnig/nikajacych z posipu robdét,

b) ustawienie tymczasowego oznakowanigwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpiecagstwa ruchu,

c) opflaty za dzielawy terenu,

d) przygotowanie terenu,

e) konstrukgj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdw, barier, oznakowa
i drenau,

f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow, przejazdéw i orgardaciji ruchu obejmuije;
a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugti@ tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, barieéwiatet,
b) utrzymanie ptynnéi ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdoéw, przejazdéw i organkacji ruchu obejmuje;
a) usungcie wbudowanych materiatdw i oznakowania,
b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Wytyczne zlecania w ramachzyozek z Medzynarodowego Banku Odbudowy i Rozwoju
i kredytu Medzynarodowego Stowarzyszenia Rozwoju, Waszyngimzat 1995 r.

2. Standardowe Dokumenty Przetargowe, Zlecanie Rdlddiejsze Kontrakty, Bank
Swiatowy, 1995 r.
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. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku - Prawo budoel@e. U. Nr 89, poz. 414).

. Rozporzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 19.12.1994 r.
w sprawie dziennika budowy oraz tablicy infooyiaej (D.U. Nr 10).

. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwwacz dnia 21.02.1995 r.
(D.U. Nr 25, poz. 133 z dnia 13.03.1995 r.).

. Ustawa z dnia 17.05.1989 r. - Prawo Geodezyitartograficzne (D. U. Nr 30, poz. 163
Z p&niejszymi zmianami).

. Ustawa z dnia 21 marca 1985 roku o drogach gubjich (Dz. U. Nr 14, poz. 60

Z pé&niejszymi zmianami.
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