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OPIS TECHNICZNY

do projektu organizacji ruchu na czas przebudwy drogi powiatowej

Nr 1762E na odcinku Wojstawice - Wiktoréw

PODSTAWA OPRACOWANIA

1.

Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. - Prawouchu drogowym.
( Dziennik Ustaw Nr 98 z 19 sierpnia 1998azycja 602)
(Tekst jednolity - Dziennik Ustaw Nr 58 z 4viktnia 2003 r. pozycja 515)

Rozporzdzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wetvznych
I Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. wrapie znakow

i sygnatéw drogowych.

(Dziennik Ustaw Nr 170 z 12 fmwiernika 2002 r. pozycja 1393)

Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wézia 2003 r.
w sprawie szczegOtowych warunkéw zdeania ruchem na drogach
oraz wykonywania nadzoru nad tym zdezeniem.

( Dziennik Ustaw Nr 177 z 14 jziernika 2003 r. pozycja 1729)

Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lip&903 r.
w sprawie szczegoétowych warunkow techniczngth znakow
i sygnatéw drogowych oraz bezpieigeva ruchu drogowego
I warunkéw ich umieszczenia na drogach.

(Dziennik Ustaw Nr 220 z 23 grudnia 2003nzycja 2181)

Zahczniki nr 1 +4 do rozpogdzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 3 lipca 2003r.



ZAKRES OPRACOWANIA
Opracowanie obejmuje ustawienie znakow piondwya drodze powiatowe]

Nr 4903E oraz 1762E w czasie prowadzenia@trob

Prowadzenie robot w pasie drogowym uwarunk@vgst opracowaniem
projektu organizacji ruchu, ktéry okla zakres ograniczenia ruchu oraz
sposOb oznakowania i zabezpieczenia miejsbat.ro

Roboty leda prowadzone przy catkowitym zamkociu drogi powiatowe]

Nr 1762E Wojstawice — Wiktoréw.

Z uwagi na krotki czas prowadzenia roboétzofakt, ze drog ta poruszaj
si¢ tylko mieszkacy, nie wprowadza siobjazdow na czas wykonywania
robot.

Czas trwania robot okdla sk na czterdziei dni roboczych w okresie od
15.08.2016 r. do 30.10.2016 .

STAN ISTNIEJACY

Przedmiotem opracowania jest przebudowa odaihikgi powiatowej Wojstawice
- Wiktorow na 4cznej dtugéci 320,0 m od skrzpwania z drog powiatovg
4903 Zduiska Wola - Kotliny w kierunku wsi Wiktorow.

Projekt obejmuje przebudewdrogi na dziatce nr 414/1, ebr Wojstawice, gmina
Zdunska Wola bdacej w zarzdzie Powiatu Zdiskowolskiego.

Trasa przebudowy przebiega po drodze o nacher gruntowej

wzmochionepguzlem hutniczym.

ROZWIAZANIA PROJEKTOWE

Projektuje s wykonanie 320,0 m jezdni, drogi klasy L,nawierzchni
bitumicznej szerokai 5,50 m wraz z jednostronnym chodnikiem o
szerokdci 2,15 m, poboczem szergko 1,0 m oraz rowem odwadrgaym
nawierzchng jezdni.

Na rysunku nr 2 pokazano schemat organizagjhu na czas zamkoia
drogi. Na zaporach drogowych najleumieci¢ swiatla ostrzegawcze typu
U-35, ktére naley wiagcza& w nocy oraz podczas ztych warunkow

pogodowych ( silne zachmurzenie, opady ).



WYMAGANIA | WARUNKI

Urzadzenia bezpiecastwa ruchu zyte do zabezpieczenia i oznakowania
miejsca robot powinny ldydobrze widoczne zarowno w dzigak iw nocy
oraz utrzymywane w nalgtym stanie przez caly okres robot. Dla gdean
bezpieczastwa ruchu stosuje esibarwy: biad, czerwon, zOlta i czarn.
Urzadzenia musgzawier& elementy odblaskowe (powinny doy ksztaicie
kota lub prostojta ) widoczne od zmroku déwitu z odlegtéci min. 150 m
przy aGwietleniu ich swiattami drogowymi.

Konstrukcja stojakow aytych do urzdzen bezpieczéstwa ruchu powinna
zapewné ich stabilnéc.

Do wygrodzenia miejsc robot stosuje giapory drogowe o wzorach

I wymiarach podanych w Zgizniku nr 1 +4 do rozpagdzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. Zapougtawione w poprzek jezdni
powinny by pokryte materiatem odblaskowym.

Do oznakowania robot nale stosowa wytacznie znaki drogowe
odblaskowe z folii typu 2.

Przy oznakowaniu robot prowadzonych w pasiegowym stosuje siznaki
o0 jedny grupe wielkosci wyzszy niz stosowane na danym odcinku drogi.

Odlegia¢ znaku od krawdzi jezdni min. 0,5 m.

OBOWIAZKI WYKONAWCY ROBOT

Wykonawca na siedem dni przed rozpoem robot zawiadamia Inwestora,
Komend Powiatows Policji w Zduiskiej Woli o terminie wprowadzania
organizacji ruchu.

Jednostka prowadea roboty zobowizana jest do utrzymania w najlgym
stanie wszystkich elementéw oznakowania i zpieezenia miejsca robot

oraz odpowiada za bezpieagevo ruchu wynikajce z prowadzonych robot.

Opracowanie



